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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Vorrichtung zum Ausbringen e'mer viskosen Flussigkeit 

(§) Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung {^0) zum Aus- 
bringen einer viskosen Flussigkeit. Die Vorrichtung weist 
ein Gehause (14), einen Kolben (58, 60), der auf ein die 
viskose Flussigkeit aufweisendes Behaltnis (22, 24) ein- 
wirkt, einen Rotationsantrieb (12), der den Kolben (58, 60) 
in RIchtung einer zu dem Behaltnis (22, 24) offenen Stro- 
mungskanaldffnung translatorisch bewegt und der in ei- 
nem vom Gehause (14) separaten Motorgehause (81) an- 
geordnet ist. ein Getriebe (68, 70, 72, 76), das die rotatori- 
sche Antriebsbewegung in die translatorische Bewegung 
des Kolbens (58, 60) umsetzt. einen Stromungskanal (52), 
der eine Duse (30) und die Ausbringungsoffnung in dem 
Behaltnis (22, 24) miteinander verbindet, und eine Kupp- 
lung (82) auf, uber die der Rotationsantrieb (12) von dem 
Gotriobo (68, 70, 72, 76) abkuppofbar ist. 


iD 

in 



BNSDCXID: <DE _19745S67A1 J. > 


BUNDESDRUCKEREI 03.99 902 018/6Q/1 


24 


1 


DE 197 45 567 A 1 


2 


Beschreibung 

Die Erfindung betrilTl cine Vorrichtung zuni Ausbringen 
einer viskosen Flussigkeil. 

Aus der DE31 03 610 Al isl eine Vorrichlung bekannl, 
die mil einem Antriebsinotor versehen ist, der an ein Ge- 
triebe gekoppell isl. Uber das Getriebe werden zwei Kolbcn 
aufweisende Kolbenstangen bewcgt, die jcweils auf eincn 
Beh^ter ein wirkcn, der eine viskose Flussigkeil einer Mehr- 
komponentcn-Fomiinasse enthalt. Der Behalter ist an sei- 
neni deni Kolben gegenuberliegenden Endc mit einer 
Mischduse verbunden. Die Behalter konnen jeweils aus der 
Vorrichtung entnommen und ausgewechselt werden. Uber 
Drucklufl wird ein Druckluftkolben betatigi, der wiederum 
ein Getriebe antreibt, an das die Kolben angeschlossen sind. 
Diese als Handgerat ausgebildete Vorrichtung isl auBerst 
schwergewichiig und u. a. aufgrund der erforderlichen 
Druckluftdichtungcn aufwcndig in der PIcrstcllung. 

Desweiteren ist ein stationares Tischgerat. bekannt, daB in 
eineni Gehause sowohl die Kolben zuin Ausbringen der vis- 
kosen Flussigkeil der Mehrkomponenten-Fonnmasse, ein 
Getriebe sowie einen uber das Getriebe die Kolben antrei- 
benden Rotalionsantrieb aufweist. tJber einen im Gehause 
geiagerten Drehschalter kann der RotationsanUieb manuell 
hinsichllich seiner Drehgeschwindigkeil gesleuerl werden. 25 
Uber die Drehgeschwindigkeil wird die pro Zeit ausge- 
brachte Formmasse geregelt. 

Nachteilig an einer derartigen Konstruklion ist die man- 
gclnde Einsetzbarkeit der Vorrichtung uniniUelbar ani Pa- 
tienten, beispielsweise wcnn eine Abdruckmasse fur zahn- 
arztliche Zwecke ausgebracht und gemischt werden soil. 

Zudein benoligt der Zahnarzt fur das Bedienen dieser 
Vorrichtung beide Hande, eine Hand fur den Drehschaher 
und eine Hand fiir die Schale, in der die geniischte Abdruck- 
formmasse eingebrachl wird. Das Handling ist daher fur den 3S 
zahnarztiichen und zahniechnischen Bereich auBerst auf- 
wendig und ungunstig. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde eine Vorrich- 
tung zuni Ausbringen einer viskosen Flussigkeil anzugeben, 
die unter Venneidung der genannten Nachteile flexibel ein- 40 
setzbar, einfach zu handhaben und der Praxis, insbesondere 
auf zahnarztlichem oder zahntechnischem Gebiet, besser 
gerecht wird. 

Diese Aufgabe wird duirh die Merkmale des Patentan- 
spruches 1 gelost. 45 

Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung bilden die 
Gegenstande der Unteranspruche. 

Der Erfindung liegt die Erkenntnis zugrunde, daB durch 
eine Konstruklion, bei der der Antrieb von der Vorrichtung 
getrennl werden kann, sich flexible Gestaltungs- und An- 50 
Iriebsmoglichkeiten ergeben, die die Handhabung verbes- 
sem und die Einsatzinoglichkeiten erweitem. 

Nach der Erfindung weist die Vorrichtung zum Ausbrin- 
gen einer viskosen Flussigkeil ein Gehause, einen Kolben, 
der auf ein die viskose Flussigkeil aufweisendes Behallnis 
einwirkt, einen Rotalionsantrieb, der den Kolben in Rich- 
tung einer zu dem Behallnis offenen Stromungskanaloff- 
nung translatorisch bewegl und der in einem vom Gehause 
separalen Motorgehausc angeordnet isl, ein (/etriebe. das 
die rolalorische Antriebsbewegung in die translatorische 
Bewegung des Kolbens uniselzt, einen Slromungskanal, der 
eine Duse und die Ausbringotfnung in detn Behiiltnis niit- 
einander verbindet, und eine Kupplung auf, uber die der Ro- 
talionsantrieb von deni Getriebe abkuppelbar ist. 

GcniaB einer Ausfiihrungsfomi der Erfindung isl die Vor- 
richtung zuin Mischcn und Ausbringen einer aus viskosen 
Fltissigkeiten gebildetcn MchrkoiTiponentcn-Fomunasse 
ausgebildet, in dem zumindest zwei die Einzelkoniponenlen 


der Mehrkomponenien-Fomimasse aufweisende Behalt- 
nisse vorgesehen sind und dieDiise Teil eines statischen Mi- 
schcrs ist. 

Insbesondere weist die Vorrichlung hierbei eine Kupp- 
5 lung, insbesondere ISO-Kupplung, fur dentale Hand- und 
Winkelslucke auf. Hierdurch ist es rnoglich, den in jeder 
zahnarztiichen oder zahniechnischen Praxis zur Verfugung 
slehenden Antrieb zu nutzen, indem die Vorrichtung uber 
die Kupplung daran angeschlossen wird. Das Produkt kann 
10 dahcr auf einen eigenen im Gehause angeordneten Antriebs- 
niotor verzichten. Die Vorrichtung kann dadurch erheblich 
gunsdger angeboten werden. 

GemaB einer Ausfuhrungsfonn der Erfindung ist die Ro- 
tationsachse des Rotalionsanlriebes zu der Achse der Trans- 
it lationsbewegung des Kolbens oder zu der durch die Transla- 
tionsbewegungen zweier nebeneinander angeordneler Kol- 
ben aufgespannten Ebene in einem Wmkel angeordnet. Da- 
durch wird cine konipaktc klcinbaucndc Konstruklion gc- 
wahrleislet. 

20 RegelmaBig sind in zahnarztiichen oder zahniechnischen 
Praxen Elektro- oder Druckluftmotoren einer Dentaleinheit 
als Rotalionsantrieb fiir Hand- und Winkelstiicke mit Fras-, 
Bohr- und Schleifwerkzeugen zum Praparieren von Zahnen, 
Kronen oder ahnlichem im Einsatz. Vorzugsweise umfaBl 
daher der Rolationsanlrieb fur die Vorrichlung einen Elek- 
tro- oder Druckluflmotor und einen Kupplungsansatz fiir 
dentale Hand- und Winkelslucke. Hierdurch konnen die im 
Denlalbereich vorhandenen Antriebe fur die Vorrichtung 
ohne wei teres genutzt werden. Der Motor ist insbesondere 
30 Teil einer Dentaleinheit. 

Altemativ hierzu kann der Rotalionsantrieb jedoch auch 
einen batteriebelriebenen Motor umfassen, beispielsweise 
wenn kein Dentalmolor zur Verfugung steht. Uber den 
Kupplungsansatz kann zwischen dem balteriebetriebenen 
Motor und dem Denlalmotor ohne weiteres gewechsell wer- 
den, wodurch sich der Einsatzbereich erheblich vergroBert. 

Insbesondere ist der batteriebetriebene Motor in einem 
Motorgehausc angeordnet, das zur Aufnahme der Battcrien 
ausgebildet ist. 

Urn die Ausbringgeschwindigkeit auf einfache Weise 
steuem zu konnen, wirkt der Motor mit einer Steuereinheit 
zusammen. Hierbei weist die Steuereinheit ein als FuBpedal 
ausgebildetes Stellglied auf. Das Einstellen der Motordreh- 
zahl und somit der Ausbringgeschwindigkeit sowie das Ein- 
und Ausschallen des Motors erfolgt iiber den FuB, so daB die 
Hande des Zahnarztes/Zahntechnikers fiir die Behandlung 
und Bearbeitung der Zahne, Kronen oder ahnlichem frei 
bleiben. 

GemaB einer Ausfuhrungsfonn der Erfindung weist das 
Getriebe eine im Gehause gelagerle Welle mit einem Ge- 
windebereich und ein Slirnrad auf, wobei in dem Gewinde- 
bereich eine mit dem Kolben verbundene Mutter eingreift 
und das Stimrad mil dem Rotalionsantrieb verbunden ist. 
Vorzugsweise ist dabei der Kolben von der Welle enlkup- 
55 pel bar. 

Um das Enlkuppeln auf einfache Weise zu gewahrleislen, 
ist die Mutter Teil einer Kupplungseinnchlung und die Mut- 
ter umgreifl die Welle lediglich bereichsweise. An die Mut- 
ter schlieBl sich eine gegcnuber dem (lewinde vergroBerte 
60 Ausnehmung an, so daB mil Bewegen der Kupplungsein- 
nchlung in Richtung der Mutter das Kupplungsieil und die 
Muuer von der Welle cntkoppelt werden und die Welle in 
der Ausnehmung angeordnet ist. Dadurch konnen nach Ge- 
brauch der Vorrichlung die Kolben wieder in ihre urspriing- 
65 lichc Ausgangslagc zuriickvcrfahrcn werden, wodurch fiir 
den nachsten Einsatz der maximale Hub der Kolben und so- 
niil die maximale Ausbringbewegung der Kolbcn gewahr- 
leistel wird. 
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Uni eine Grundposition festzulegen, in der die Mutter in 
das Gewinde der Welle eingreift, ist zumindest eine Fcder 
vorgesehen» die die Mutter mil dem Kupplungsteil gegen die 
Welle driickl. 

Insbesondere isl eine weiierc Feder vorgesehen, die das 
niit dem Kolbcn verbundene Kupplungsteil in Richtung der 
Offnung des Slromungskanals driickl, wodurch zum einen 
der Eingriir der Mutter in das Gewinde der Welle gesicheri 
als auch die Arretierung eines die BehMlinisse iin Gehause 
haliendcn Hallcrs ennoglicht wird. 

In das Stirnrad greifl cin weileres Stimrad ein, das init 
dcin (legcnstuck des Kupplungsansatzes fur die dentalen 
Hand- und Winkelsiiicke verbunden isl. 

GemaB einer Ausfiihrungsfomi der Erfindung ist dem Ge- 
gensiiick des Kupplungsansatzes fur die dentalen Hand- und 
Winkclslucke ein Reduktionsgelriebe nachgeschaltet, das 
vorzugsweise cin Unicrseizungsverhaknis von 500 oder 
1000 zu 1 aufwcist. Hicrdurch konncn die mil hohcn Uni- 
drehungen arbeitenden Dentalmoloren auf eine praxisge- 
rechte Drchzahl der Vorrichtung venninderi werden. 

Urn bei spiels weise eine Abdruckinasse fur zahnarztliche 
Zwecke direkt in den Bchandlungsbereich einbringen zu 
konnen, isl die Vorrichtung als Handgerat ausgebildel. Das 
Gehause ist dabei mil einer Handhabc versehen, die das Ge- 
gcnsiuck des Kupplungsansatzes umlaBt. Durch die Ausbil- 
dung als Handgerat mil einem Rotalionsanlrieb kann der 
Zahnarzi sich.ganz auf den Bchandlungsbereich konzenirie- 
ren. Er niuB weder manuell Kraft auf die Kolben ausuben 
noch cine Hand zum Einstellen des Siellgliedes blockieren, 
da dies auf einfache Weise uber das FuBpedal erfolgen kann. 

Zusatzliche Vorteile und Merkmale der Erfindung erge- 
ben sich aus der folgenden Beschreibung inehrerer Ausfuh- 
rungsformen der Erfindung im Zusanuiienhaiig mil der 
Zeichnung. Es zeigen: 

Fig. 1 eine p)ersp)ektivische Ansichl der Vorrichtung ge- 
maB einer Ausfuhrungsfonn der Erfindung mil nicht einge- 
seizten Folienbeuteln, Kopfstiick und stalischem Mischer in 
der Aufnahnie; 

Fig. 2 eine perspektivischc Detailansichl des Kopfstiicks, 
des statischen Mischers und der geleerten Folienbeutel; 

Fig, 3 eine perspektivischc Ansichl der belriebsbereiten 
Vorrichtung von Fig. 1; 

Fig. 4 eine Schniitansichl des statischen Mischers, des 
Kopfstiicks und der beiden Folienbeutel; 

Fig. 5 eine Querschnittsansicht durch die Vorrichtung von 
Fig. 1: 

Fig. 6 eine vergroBerte Teilansichl von Fig. 5; 

Fig. 7 eine Schnittansicht der Kolben, der Folienbeutel, 
des Kopfstuckes und des statischen Mischers von Fig. 5, 
wobei die Folienbeutel teil weise entleeri sind; 

Fig. Seine TJingsschniitansicht der Vorrichtung; 

Fig. 9 eine Ruckansicht der Vorrichtung init Teilschnilt; 

Fig. 10 eine perspektivischc Explosionsdarstellung der 
Aniriebsieile und Kolben der Vorrichtung von Fig, 1; 

Fig. 11 eine perspektivischc Darstellung der Vorrichtung 
mil einem alternativen Anirieb; 

Fig. 12 eine persp>ekiivische Ansichl des Gehauses des 
Antriebcs von Fig. 1 1 ; 

Fig. 13 eine perspektivischc Ansichl der verschiedenen 
Kombinalionsmoglichkeiicn der Vorrichtung. 

In Fig. 1 ist eine als Handgerat ausgebildetc Vorrichtung 
10 nach der Erfindung dargestelit. Die Vorrichtung 10 ist an 
einem von der Vorrichtung ID abkuppelbarcn elekiromotori- 
schen Rotations an trieb 12 angeschlossen, der mit einer hier 
nicht dargcstclltcn Stcucrcinrichiung zusammcnwirki. Al- 
temaiiv hierzu kann auch ein durch Drucklufl betriebener 
Lamellcnniotor.als Rotation santrieb verwendci werden. 

Die Vorrichtung 10 weist ein Gehause 14 auf, das eine 


Aufnahnie 16 unifaBt. Die Aufnahnie 16 besteht aus zwei 
voneinander getrennten zylindrischen Kammem 18 und 20, 
die zur Aufnahme von Folienschlauchen 22 und 24 dienen. 
Ein Folienschlauch 22, 24 isl. an seinen beiden Enden je- 
5 weils init einer Klamnier 26 verschlossen; siehe auch Fig. 4 
bis 7. 

Die beiden Folienschlauche 22 und 24 enlhalten Kompo- 
nenien einer Mehrkomponenten-Foniunasse und sind mit 
einem Kopfsiuck 28 verbunden. Das Kopfstiick 28 weist auf 

to seiner den Folienschlauchen 22, 24 entfemt gclegencn Seite 
einen statischen Mischer 30 auf, der in das Kopfsiuck 28 fesi 
integrien ist und aus diesein in Richtung der den Folien- 
schlauchen 22, 24 cntfemi gelegenen Seite stabfonnig her- 
ausragL Die AuBenhiille 31 des statischen Mischers 30 ist 

15 gegen uber der Basis 29 drehbar ausgebildel. Hierdurch kann 
beispieis weise cine auf dein statischen Mischer 30 angeord- 
nete gekrunnnte Duse in enisprechende Bearbeitungsposi- 
tioncn ausgcrichict werden. Die Folienschlauche 22 und 24, 
das Kopfstiick 28 sowie der siatische Mischer 30 bilden eine 

20 Baueinheit, die nach Gebrauch aus der Vorrichtung entfemt 
und weggeworfen wird. Iin folgenden wird diese Baueinheit 
als Einwegeinheit 32 bezeichnet. 

Die Einwegeinheit 32 wird in die Aufnahme 16 so einge- 
bracht, daB die Folienschlauche 22 und 24 in die zugeordne- 

25 len Kamiiiern 18 und 20 eingreifen und das Kopfstiick 28 
auf der Stirnseite der Aufnahme 16 aufiiegt. 

Die Einwegeinheit 32 kann durch einen Halter 34 in der 
Aufnahme 16 gesicheri werden. 

Der Halter 34 ist um eine Achsc schwenkbar, die sich 

30 quer zur Langsachse der Aufnahme 16 bzw. der Kammern 
18 und 20 ersireckt und weist einen unterhalb der Aufnahme 
16 angcordneten Halterteil 36 sowie ein oberhalb der Auf- 
nahme 16 angeordneten Halterteil 38 auf. 

Das untere Haheleil 36 ersureckl sich unterhalb der Auf- 

35 nahme 16 in Langsrichtung der Aufnahme 16 iiber die Auf- 
nahme 16 hinaus und umgreift bereichs weise das Kopfsiuck 
28 der in die Aufnahme 16 eingebrachten Einwegeinheit 32, 
siehe Fig. 3. Auf diese Weise ist die Einwegeinheit 32 in 
dem Gehause 14 der Vorrichtung 10 gesicheri. 

40 Seiilich an dem unteren Halterteil 36 ist ein Sieg 40 vor- 
gesehen, der bei geschlosseneni Halter 34 sich parallel zur 
Aufnahme 16 bis zum Anlenkpunkt 42 des Halters 34 jc- 
weils seitlich der Aufnahme 16 erstreckt und das obcre Hal- 
terteil 38 und das untere Halterteil 36 mileinander verbindet. 

45 Das untere Halterteil 36 erstreckt sich somit von dem An- 
lenkpunkt 42 in Richtung Einwegeinheit 32, wohingegen 
das obere Halterteil 38 sich von dem Anlenkpunkt 42 in 
Richtung auf die der Einwegeinheit 32 en i fern t gelegene 
Seite des Gehauses 14 erstreckt. 

50 Der Halter 34 ist um seine Anlenkpunkte 42 aus einer die 
Einwegeinheit 32 in der Aufnahme 16 haltenden SchlieB- 
stellung - Fig, 3 - in eine die Einwegeinheit 32 freigebende 
Offnungsstellung und umgekehrt verschwenkbar - Fig, 1 -. 
In der SchlieBstellung liegt das obere Halterteil 38 an der 

55 Oberseite der Aufnahme 16 und das untere Halterteil 36 an 
der Unierseitc der Aufnahme 16 an. 

In dem oberen Halterteil 38 ist eine T-fomiigc Ausneh- 
mung 44 eingebracht. Die T-fomiige Ausnehniung 44 ist ei- 
nem Kupplungsteil 46 und einer Raste 48 zugeordnet, des- 

60 sen Funktion im Zusammenhang mit dem Anirieb 12 weiter 
unten noch crlauteri wird. 

Vor dem Kupplungsteil 46 ist eine mit einem Endteil 90 - 
siehe Fig, 8 und 10 - verbundene Raste 48 angeordnet, die 
sich nach unten verbreitert. Mit dieser wird der Halter 34 in 

65 seiner SchlieBstellung arrcticrt. Parallel zur Langsachse der 
Aufnahme 16 ist das Endteil 90, in dem das Kupplungsteil 
46 eingebracht isl, in Richtung der Einwegeinheit 32 feder- 
belasiet - Feder 74 gemaB Fig. 6 so daB mil SchlieBen des 
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Ilaliers 34 das Endieil 90 ubcr die Raste 48 und das Kupp- 
lungsteil 46 zunachst gegen die Federkrafl durch das obere 
Halterteil 36 nach hinlen und mil Passieren der Raste 48 der 
Ausnehniung 44 des Halters 34 das Kupplungsteil 46 und 
das Endieil 90 mil der Rasie 48 wieder nach vorne bewegi 
wird, Durch die Raste 48 wird ein Zuriickverschwenken des 
Halters 34 in die Offnungssteilung verhindert. 

Nach Gebrauch der Vorrichtung 10 wird das Kupplungs- 
teil 46 und daruber das Elndieil 90 mil der Raste 48 gegen die 
l ^ederkraft nach hi men gedriickl und die Raste 48 kann 
durch die Ausnehmung 44 mit Verschwenken des Halters 34 
hindurchtreten. Die Einwcgcinheil 32 wird frei und kann 
ausgewechselt wcrden. 

In Fig. 2 ist eine gebrauchle Hinwegeinheit 32 perspekti- 
visch dargestelll. 

In Fig. 4 zeigt die Einwegeinheit 32 ini Schnitt mil gefiill- 
ten Folienschlauchen 22 und 24. Die FoHenschlauche22, 24 
sind an ihrcn Endcn mil der Klammcr 26 vcrschlosscn, Ein 
freies Ende der Folienschlauche 22, 24 greifl in das Kopf- 
stiick 28 ein, wobei jedeni Folienschlauch 22, 24 ein Kranz 
50 des Kopfstiickes 28 zugeordnct ist. Der Kranz 50 ist an 
die Form des gefuUten Folicnschlauches 22, 24 angepaBt 
und mit dein zugeordneten Folienschlauch 22. 24 verklebt, 
verschweiBt oder ahnliches. 

Das Kopfstiick 28 weisl jcweils einen das zugeordnele 
freie Ende des Folicnschlauches 22 bzw. 24 mil deni slali- 
schen Mischer 30 verbindenden Stromungskanal 52 auf, der 
zunachst kaminerformig ausgebildet ist. 

Dem statischen Mischer 30 ist fiir jede Kammer des Siro- 
mungskanals 52 ein Gitler 54 vorgeschaltel, das ein Eindrin- 
gen der von dem Folienschlauch 22, 24 geloslen Klammem 
26 in den siatischen Mischer 30 verhindert. 

Das den Kanimern der Stroniungskanale 52 jeweils zuge- 
ordnete Gitier 54 isl mil dem statischen Mischer 30 einsliik- 
kig ausgebildet. Der statische Mischer 30 mit dem Gitler 54 
ist in eine Bohrung 56 im Kopfstiick 28 eingebracht und mit 
dem Kopfstiick 28 verklebt. Das Gitler 54 erstreckt sich da- 
bei iiberden gesamten Querschnilt des jeweils zugeordncien 
Stroniungskanals 52. 

Statische Mischer 30 weisen in ihrer Durchtrittsoffnung 
unterschiedliche Wendcln, Flankcn oder ahnliches auf, die 
ein Durchmischen der beiden aus den Folienschlauchen 22 
und 24 durch die Stroniungskanale 52 in den statischen Mi- 
scher 30 gelangcnden Komponcnten, beispielsweise cine 
Abdruckmasse tiir zahnarzlliche Zwecke, ermoglichen. .Te 
nach Konsistenz der Komponenten werden unterschiedliche 
Ausgestaltungen eines statisclien Mischers 30 verwendet. 
Deranige statische Mischer 30 sind bekannt und werden da- 
her nicht naher bcschricben. 

Das Mischungsverhaltnis der beiden Komponcnten ist im 
vorlicgenden Fall 1 : 1. Es kann aber aiich unlerschiedlich 
sein. 

Die Komponenten der beiden I'olienschlauche 22 und 24 
wcrden erst im statischen Mischer 30 miteinandcr vcr- 
mischu d. h. die Stroinungskanale 52 haltcn die beiden 
Komponenten bis zum Eintriit in den statischen Mischer 30 
voneinandcr gctrcnnt. Hierfur ist eine die beiden Stro- 
inungskanale 52 trennende Trennwandung 56 vorgcschen. 

Das Gehause 14 der Vorrichtung 10 weist im vordercn 
Bereich die die zyiindrischen Kanimem 18, 20 aufwcisende 
Aufnahme 16 auf. Tin hinieren Bereich des Gehiiuses 14 sind 
zwei Kolbensiangcn 62 und 64 gelagert, an dcren eineni 
Ende jeweils ein Kolbcn 58, 60 vorgesehcn isl. Ein Kolben 
58, 60 greifl in eine Kammer 18 bzw. 20 ein. Der Kolben 58, 
60 ist jeweils in Richtung auf die Folienschlauche 22 und 24 
gerichtele Offnung des Stromungskanals 52 parallel zur 
Langsachse der Aut^nahme 16 verschiebbar, siehc Fig. 5. 

Der Kolben 58, 60 ist liber seine Kolbenslangc 62, 64 und 


dein die beiden Kolbenstangen 62, 64 verbindenden Endteil 
90 - siehe Fig. 10 - mit einer Mutter 66 als Teil des Kupp- 
lungsteils 46 verbunden, da, wie bereits ausgefiihrl wurde, 
das Kupplungsteil 46 in dem Endteil 90 angeordnet ist. 
5 Der Kolben 58, 60 ist an die Form des dem Kopfstiick 28 
entfemt gelegenen freien Endes des gefulllen Folicnschlau- 
ches 22, 24 angepaBt und umgreift die den Folienschlauch 
22, 24 verschheBende Klammer 26. Auf diese Weise wird 
verhindert, daB mil steigendem Innendruck im Folien- 
10 schlauch 22, 24 die Klammer 26 sich vom Folienschlauch 
22, 24 lost. 

Miltig im (lehause 14 ist zwischen der Aufnahme 16 und 
der hintcren Gehausewandung 67 eine Welle 68 gelagert, 
die im Bereich der Aufnahme 16 ein Stimrad 70 und daran 

15 anschlieBend von der Aufnahme 16 weg verlaufend ein der 
Mutter 66 zugeordnetes Gewinde 72 aufweist. 

Die Kolbenstange 62, 64 und das Endteil 90 mit der Raste 
48 ist durch cine Fcdcr 74 jeweils in Richtung Folien- 
schlauch 22, 24 belastet. Hierdurch wird sowohl die Raste 

2*^ 48 in einer den Halter in der SchlieBstellung fixierenden Po- 
sition gehallen als auch der Kolben 58, 60 gegen den zuge- 
ordneten Folienschlauch 22, 24 gedriickl, sobald der Ein- 
wegeinsatz 32 in die Aufnahme 16 des Gehauses 14 einge- 
bracht ist. Zudem wird die Mutter 66 gegen das Ende des 

25 Gewindes 72 gedruckt. 

In Fig. 5 und Fig. 6 ist die Position dargestelll, in der das 
Kupplungsteil 46 und das Endteil 90 mit der Raste 48 zum 
ofifnen bzw. SchlieBen des Halters 34 nach hinten gedriickl 
ist. Sobald der Halter 34 verschlossen ist, driickt die Feder 

30 74 die Kolbenstange 62, 64 in Richtung Kopfstiick 28 und 
die Mutter 66 greift in das Gewinde 72 ein. Mit Drehen der 
Welle 78 wird die Mutter 66, die Kolbenstangen 62 und 64 
so wie die Kolben 58 und 60 auf den Folienschlauch 22 bzw. 
24 zubewegt. 

3S In das Stimrad 70 greift ein wei teres Stimrad 76 ein. Das 
weilere Stimrad 76 ist mit dem Rotationsantrieb 12 verbun- 
den, des sen Drehachse zur Translationsachse der beiden 
Kolben 58 und 60 im Winkel angeordnet ist, siehe Fig. 8. 
In Fig. 8 ist ein Langsschnitt durch die Vorrichtung 10 

40 dargestelll, wobei hierbei die die Sironiungskanale 52 tren- 
nende Trennwandung 56 vor dem statischen Mischer 30 und 
die die beiden zyiindrischen Kammern 18 und 20 trennende 
Wandung der Aufnahme 16 erkennbar ist. 

Das weilere Stimrad 76 isl mit einem Gegenstuck 78 ei- 

45 ner ISO-Kupplung 82 fiir dent ale Hand- und Winkelstiicke 
verbunden. Es konnen aber auch andere Kupplungen fiir 
Hand- und Winkelstiicke verwendet werden. Das Gegen- 
stuck 78 greifl wiederum in einen ISO-Kupplungsansatz 82 
fur dentale Hand- und Winkelstiicke cin, der wiederum mil 

50 einem Denlalmolor 80 einer Zahnar/.tcinhcii verbunden ist. 
Derarlige Denlalmotoren 80 sind im Ziisammcnhang mit 
Hand- und Winkelstiicke mit Eras-, Bohr- und Schleifwerk- 
zeu^eh fur zahnarzlliche Zwecke bekannt. 

Uber die Kupplung 82 kann die Vorrichtung 10 einfach 

55 und schnell von dcni Dentalmotor 80 gclost werden und die- 
ser mit einem Hand- oder Winkelstiick fUr zahnarzlliche 
Zwecke verbunden werden. 

Das Gehause 81 des Dcnlalmotors 80 sowie der Kupp- 
lung 82 und der im Hinblick auf Fig. 8 nach unten weisende 

6*1 Teil des Gehauses 14 der Vorrichtung 10 bilden zusammen 
eine Handhabe, mil der die Vorrichtung 10 einfach in enl- 
sprechende Bearbcilungsposilioncn am Patienien gebrachl 
werden kann. In der Handhabe isl ein das weilere Stimrad 
76 und das Gegensiiick 78 der Kupplung verbindendes Rc- 

65 duzicrgctricbc 83 zwischcngcschalict,. das mit einer Untcr- 
sctzung von 500 oder 1000 zu 1 versehen ist. 

In Fig. 9 ist cine Riickansicht der Vorrichtung 10 mit Teil- 
schnilt dargestelll, wobei in dieser Darslellung die Ausbil- 
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dung dcs Kupplungsieilcs 46 verdeutlichi wird. Das Kupp- 
lungstci] 46 isl fcsi in dciii die Kolbensiangen 62 und 64 ver- 
bindenden Hndtcil 90 gelagcrt und in venikaler Richtung 
gegen die Kraft y.weicr Fedem K4 bewcglich. 

Iin unieren licreich dcs Kupplungslcilcs 46 isl die Mutter 5 
66 vorgesehcn. die die Welle 68 bcreichsweise uiiigreifi. Die 
Ixdem 84 driicken die Mutter 66 gegen die Welle 68. An der 
den Fedem 84 gegeniiberliegenden Seite der nach oben of- 
fenen Muiier 66 schlicBi sich eine Ausnchniung 86 an, die 
groBer als die Weile 68 ausget'uhrt ist. lO 

In der in Fig. 9 dargesiellien Position greift die Mutter 66 
in das (lewinde 72 der Welle 68 ein. Mil Drehen des An- 
triebsiuoiors 80 wird iiber die Kupplung 82 das Gegensiiick 
78 und das Siimrad 76 bewegt, welches wiederum das Stim- 
rad 70 und soniii die Welle 68 antreibi. Mil Drehen der 15 
Welle 68 wird die Mulier 66 zusaminen mil dem Kupp- 
lungsieil 46, den damii verbundencn Endieil 90, die Kolben- 
siangen 62 und 64 und die daniii verbundencn Kolbcn 58 
und 60 in Richtung auf die OlTnung der den Folienschlau- 
chen 22 und 24 zugewandien Sironiungskanale 52 bewegt. 20 

In den Folienschlauchen 22 und 24 steigt damit parallel 
der Innendruck so stark, da6 sich jcweils die Klainmer 26 
von deni Folienschlauch 22 und 24 lost, die in den Folien- 
schlauchen 22 und 24 cingebrachten Korap)onenten durch 
die Sironiungskanale 52 in den slalischen Mischer 30 ge- 25 
driickt und don veniiischi werden. Uber die AusLragsduse 
88 wird die geuiischie ini vodiegenden Fall Zweikoinpo- 
nenien-Fominiasse, beispielsweise eine Abdruckniasse fur 
zahnarzlliche Zwcckc, ausgebracht. 

Nach Gebrauch wird die Einwegeinheit 32 in der be- 30 
schriebencn Weise aus der Vorrichtung 10 enttemt und eine 
neuc, init gefulltcn Folienschlauchen 22 und 24 eingebracht. 

Daniit die Kolben 58 und 60 bei eiiier neu eingcbrachtcn 
liinwegeinheil 32 wiederum den vollen Hub zur Verfugung 
haben, wird das Kupplungstcil 46 gegen die Fedem 84 nach 
unlen gedriickl. Die Welle 68 wird dadurch in der Ausneh- 
iiiung 86 angeordncl. Das Kupplungstcil 46 mil den Kolben- 
siangen 62 und 64 sowic den Kolben 58 und 60 kann nun- 
niehr gegen die Feder 74 in Richtung hintere Gehausewan- 
dung 67 verfahren wcrdcn. Wird das Kupplungstcil 46 los- 40 
gclasscn, grcili die Mutter 66 aufgrund der Kraft der Feder 
74 und 84 wicder in das Gewinde 72 ein und kann niit Dre- 
hen der Welle 68 wicdemni die Kolben 58 und 60 gegen die 
Folicnschlauche 22 und 24 bewegen. 

In Fig. 10 sind in einer perspektivischen Explosionsdar- 45 
siellung die Anlricbslcilc ini Hinzelnen noch einmal gezeigl. 
Hier wird deullich, daB die Kolbensiangen 62 und 64 in das 
gemeinsaiiie Endieil 90 eingreifen, in dem das Kupplungs- 
tcil 46 gelagcrt ist und das Hndteil 90 die Rasie 48 umfaBt. 

Es diirfie klar sein, daB die in dem Endieil 90 dargesiellie 50 
Rohmng 92 groBcr als die Welle 68 ist. 

In den Fig, 11 und 12 ist eine ahernative Antriebseinhcit 
dargesielli, wobei ansonsten die Vorrichtung 10 in der be- 
rcits beschriebencn Weise aufgebaut ist. Die Antriebscinheit 
94 unifaBt einen Bailerie betriebenen, in eincm Motorge- 55 
hause 96 gelagerlen Motor, der ebenfalls einen Kupplungs- 
anschluB fur Hand- und Winkelstiickc 104 aufwcist. Das 
Moiorgehiiuse 96 ist zur Aufnahme von Battcrien oder Ak- 
kus ausgebildet. Tiber einen Schaller 98 wird der Motor ge- 
steucrl. 60 

In Fig, 1 3 wird die flexible Ausgesialtung der Vorrichtung 
10 nach der Erfindung dcuilich. Der Dcntahnotor 80 einer 
Zahnarzieinhcit ist in bckannier Weise mil einer ein FuBpe- 
dal 100 aufweisenden Steuereinheit 102 verbunden, mil der 
der Motor 80 gcsicucrt wird. An die im Motor 80 nachgc- 65 
schalteie Kupplung 82 kann cin Winkclstiick 104 llir zahn- 
arzlliche Zwecke oder eben die erfindungsgeiiiaBc Vorrich- 
tung 10 angeschlossen werden. Mil der Vorrichtung 10 kon-. 
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nen soinit einfach Abdruckmassen, die aus zwei oder mehr 
aushartbaren Komp>onenten bestehen, vom Zahnarzt einfach 
und steril appliziert werden. 

Rin weiterer Vorteil ist auch darin zu .sehen, daB der Zahn- 
arzt uber das FuBpedal 100 die ausbringbare Menge an 
Fonnmasse uber die Moiordrehzahl sleuem kann, ohne daB 
hierfur eine zahnarzt liche Hand benoligt wird oder Kraft 
aufgewendet werden muB, Der 2^hnarzi kann sich voU und 
ganz auf das Einbringen der Abdruckniasse in den Behand- 
lungsbereich des Palientcn konzentriercn. Zudem wird sein 
in der Praxis sowieso vorhandener Dentalmotor 80 der 
Zahnarzteinheit besser genutzl. 

Stehi ein Dentalmotor 80 nicht zur Verfugung, kann auf 
die batteriebetriebenc Antriebseinheit 94 ausgewichen wer- 
den. 

Die Erfindung zeichnet sich durch ihre einfache Kon- 
struktion und die breiie Anwendungsmoglichkeii aus. 

Bezugszeichenlistc 

10 Vorrichtung 

12 Rotationsantrieb 

14 Gehause 

16 Aufnahme 

18 Kaninier ~ links 

20 Kammer - rechts 

22 Folienschlauch - links 

24 Folienschlauch - rechts 

26 Klainmer 

28 KopfsLuck 

29 Basis 

30 Statischer Mischer 

31 AuBenhulie 

32 Einwegcinheit 
34 Halter 

36 Halterteil - unlen 
38 Halterteil - oben 
40 Steg 

42 Anlenkpunkl 
44 Ausnehmung 
46 Kupplungsteil 
48 Rasie 
50 Kranz 

52 Stromungskanal 
54 Gitter 

56 Trennwandung 

58 Kolben 

60 Kolben 

62 Kolbenslange 

64 Kolbenslange 

66 Mutter 

67 hintere Gchausewandung 

68 Weile 
70 Stimrad 
72 Gewinde 
74 Feder 

76 wciieres Siimrad 
78 Gegensltick 

80 Dentalmotor 

81 Motorgehausc 

82 Kupplung 

83 Rcduziergetriebe 

84 Feder 

86 Ausnehmung 
88 Austragsdiisc 
90 Endieil 
92 Bohrung 
. 94 Antriebseinheit 
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96 Molorgehause 
98 Schalter 
100 Pedal 
102 Steuercinheit. 
104 Winkelsluck 


Patentanspriiche 


1. Vorrichtung (10) zuin Ausbringen einer viskosen 
Fliissigkeit init einein Gchause (14), mil. einem Kolben lO 
(58, 60), der auf ein die viskose Fliissigkeit aufweisen- 
des Behaltnis (22, 24) einwirkt, mil einem Rotationsan- 
irieb (12), der den Kolben (58, 60) in Richt ung einer zu 
deiti Behaltnis (22, 24) offenen Stromungskanaloff- 
nung Iranslalorisch bewegt und der in einem vom Ge- 15 
hause (14) separaten Molorgehause (81) angeordnet 
ist, mil einem Getriebe (68, 70, 72, 76), das die rotato- 
rischc Antricbsbcwcgung in die translatorischc Bcwc- 
gung des Kolbens (58, 60) umselzt, init einen Stro- 
mungskanal (52), der eine Duse (30) und die Ausbrin- 20 
gungsoffnung in dem Behaltnis (22, 24) miteinander 
verbindet, und mit einer Kupplung (82), iiber die der 
Rolationsantrieb (12) von dem Getriebe (68, 70, 72, 
76) abkuppelbar ist. 

2. Vorrichtung zuiii Mischen und Ausbringen einer aus 25 
viskosen Fliissigkeiten gebildelen Mehrkomponenten- 
Fominiasse nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB zumindest zwei die die Einzelkomponenten der 
Mehrkoinponenten-Fommiasse aufweisende Behalt- 
nisse (22, 24) vorgesehen sind und die Duse Teil eines 30 
statischen Mischers (30) ist. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, gekennzeich- 
net durch eine Kupplung, insbesondere ISO-Kupplung 
(82), fur dentale Hand- und Winkelslucke (104). 

4. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 35 
spruche, dadurch gekennzeichnet, da6 die Rotations- 
achse des Rotationsantriebs (12) zu der Achse der 
Trans lalionsbewegungen eines Kolbens oder der durch 
die Translationsbewegungen zweier nebeneinander an- 
geordneter Kolben (58, 60) aufgespannten Ebene in ei- 40 
nem Winkel angeordnet ist. 

5. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriichc, dadurch gekennzeichnet, daB derRotationsan- 
irieb (12) einen Elektro- oder Druckluftmotor und ei- 
nen Kupplungsansatz (82) fur dentale Hand- und Win- 45 
kelslucke (104) umfaBt. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Rolationsantrieb (12) einen Dental- 
motor (80) einer Zahnar/teinheit umfaBt. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 50 
zeichnet, daB der Rotationsantrieb (12) einen batterie- 
betriebenen Motor umfa6t. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, gekennzeichnet 
durch ein Molorgehause (96), das zur Aufnahme der 
Batterien ausgebildet ist. 55 

9. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriichc, dadurch gekennzeichnet, daB der Motor (80) 
riiit einer Sleuereinheit (102) zusammenwirkt. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Sleuereinheit (102) ein als FuBpedal 60 
(100) ausgebildetes Stellglied aufweist. 

11. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB das Getriebe 
eine im Gehause (14) gclagerte Welle (68) mil einem 
Gcwindcbcrcich (72) und cin Stimrad (70) aufweist, 65 
wobei in den Gewindebereich (72) eine mit dem Kol- 
ben (58. 60) verbundene Mutter (66) eingreift und das 
Stimrad (70) mit dem Rolationsantrieb (12) verbunden 


ist. 

12. Vorrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Kolben (58, 60) von der Welle (68) 
entkuppelbar ist. 

13. Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Mutter (66) Teil einer Kupplungsein- 
richtung (46) ist, die Mutter (66) die Welle (68) ledig- 
lich bereichsweise umgreift und sich an die Mutter (66) 
eine gegenUber dem Gewinde (72) vergroBerte Aus- 
nehmung (86) anschlieBl, so daB mit Bewegen der 
Kupplungscinrichtung (46) in Richtung der Mutter (66) 
das Kupplungsieil (46) und die Mutter (66) von der 
Welle (68) entkoppelt werden und die Welle (68) in der 
Ausnehmung (86) angeordnet ist. 

14. Vorrichtung nach Anspruch 13, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB zumindest eine Feder (84) vorgesehen ist, 
die die Mutter (66) mit dem Kupplungsieil (46) gegen 
die Wcllc (68) druckt. 

15. Vorrichtung nach Anspruch 13 oder 14, dadurch 
gekennzeichnet, daB eine weitere Feder (74) vorgese- 
hen ist, die das mit dein Kolben (58, 60) verbundene 
Kupplungsieil (46) in Richtung der OfFnung des Stro- 
mungskanals (52) driickl. 

16. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 11 bis 15, 
dadurch gekennzeichnet, daB in das Stimrad (70) ein 
weiteres Slirnrad (76) eingreift, das mit dem Gegen- 
stuck (78) des Kupplungsansalzes (82) fur die dentalen 
Hand- und Winkelslucke (104) verbunden ist. 

17. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB dem Gegen- 
stiick (78) des Kupplungsansalzes (82) fur die dentalen 
Hand- und Winkelslucke (104) ein Reduklionsgetriebe 
nachgeschaltet ist. 

18. Vorrichtung nach Anspruch 17, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Reduktionsgetriebe ein Untersel- 
zungsverhaltnis von 500 oder 1000 zu 1 aufweist. 

19. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, gekennzeichnet durch eine Ausbildung als 
Handgerat. 

20. Vorrichtung nach Anspruch 19 dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Gehause (14) mit einer Handliabe 
versehen ist, die das Gcgenstiick (78) des Kupplungs- 
ansalzes (82) umfaBt. 

21. Vorrichtung nach Anspruch 19 oder 20, dadurch 
gekennzeichnet, daB ein Teil des Gehauses (14) und 
das Molorgehause (81) als Handhabe ausgebildet sind. 
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